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Contenidos Analíticos:

	Parte 1: 

1.- Modelado de sistemas en el espacio de estados:Introducción. Teoría General de los Sistemas (TGS): Necesidad y objetivos de la teoría. Método de la TGS. Concepto de sistema. Sistemas cerrados y abiertos, dinámicos y estáticos. Causalidad. Demora. Grados de sistemidad. Modelos: tipos, modelos formales, simplificación, representación: Diagramas de causa-efecto, diagramas de bloques.Retroalimentación. Variables y vectores de estado. Análisis de sistemas energéticos. Propuesta de Paynter. Analogías. Ecuaciones de balance y estado. Espacio de estados. Estabilidad. Linealización.

Parte 2:

2.1
Resolución de los modelos:Resolución numérica: Simulación de sistemas por computadora. Conceptos básicos. Análisis de la estabilidad mediante recursos gráficos. Utilización de programas para simulación dinámica. Informe técnico.Resolución analítica: Ssistemas libres y forzados. Autovalores y autovectores. Patrones de respuesta temporal y en el espacio de estados. Transformada de Laplace. Teoremas del valor inicial y final. Solución de la ecuación vectorial de estado en el dominio de Laplace. Funciones de transferencia. Obtención de la respuesta forzada mediante la función de transferencia. Identificación de sistemas. Observabilidad y controlabilidad.

2.2
Introducción al control y automatización:Introducción al control. Clasificación de sistemas de control. Control retroalimentado. Ejemplos. Control de dos posiciones. Algoritmo PID continuo y discreto.Generalidades sobre industrias manufactureras. Tipos de procesos. Clasificación. Introducción a la automatización industrial. Tipos. Control jerárquico.
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