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	1. INTRODUCCIÓN

¿Qué es la electrónica de potencia? La electrónica de potencia y la electrónica lineal. Naturaleza interdisciplinaria de la electrónica potencia. Evolución histórica del siglo XX al siglo XXI. Metas y métodos de la conversión de energía eléctrica. Clasificación de los convertidores de potencia eléctrica.

2. CONVERSIÓN CA-CC – RECTIFICADORES CONTROLADOS

Rectificador de media onda, onda completa y trifásico. Cargas: resistiva, resistiva-inductiva, resistiva inductiva y generador de continua. Régimen de conducción continua y discontinua. Diodo de rueda libre. Efecto de la inductancia del generador.

3. CONVERSIÓN CC-CC – FUENTES CONMUTADAS

Topologías para conversión CC-CC. El convertidor directo y el convertidor indirecto. Criterios de elección de los elementos reactivos, esfuerzos sobre los dispositivos de conmutación. Conducción continua y discontinua. Convertidores básicos con un solo interruptor: reductor, elevador y reductor elevador. Convertidores aislados de la fuente primaria. Convertidor forward y convertidor flyback. 
4. CONVERSIÓN CC-CA – INVERSORES AUTONOMOS

Topologías de inversores de tensión: medio puente, puente completo, puente trifásico. Inversor de onda cuadrada, distorsión armónica. Técnicas de control de amplitud. Modulación por anchura de impulsos (PWM)

5. CONTROL DE MOTORES DE CORRIENTE CONTINUA

Características básicas del motor de CC: modelo estático y dinámico. Características del grupo con-vertidor-motor de CC con excitación independiente. Control de velocidad en lazo cerrado. Sistemas de regulación de velocidad de 2 y 4 cuadrantes.

6. CONTROL DE MOTORES DE INDUCCION

Características básicas del motor de inducción: modelo estático. Técnicas de control de velocidad para motores asincrónicos. Control de velocidad: a) por variación de tensión estatórica, b) por varia-ción de resistencia rotórica (tensión rotórica), c) por variación de frecuencia estatórica y con relación tensión –frecuencia constante. Control de velocidad de lazo cerrado.   
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